
文部科学省委託事業
 次世代自動車      養成教育     開発事業 

実証実験授業講座名

   次世代自動車          編   

 未来 暮      技術 

氏  名

 



 様  自動運転  取 組 

 自動走行     必要 技術

               資料  引用

 現在搭載        

金沢大学 菅沼准教授 資料  引用

 



              自動運転 必要技術

 周辺環境認識技術

  周辺        物体      

  移動物体    運動        

 自己位置推定技術

  地球上         

    車線   位置      

 走行軌道生成 誘導技術

  目的 到達         経路 進     

  障害物 衝突          行動       

                     

  人間    状態    何            

 周辺環境認識   

金沢大学 菅沼准教授 資料  引用

 



 自己位置推定

金沢大学 菅沼准教授 資料  引用

 自己位置推定   

金沢大学 菅沼准教授 資料  引用

 



 金沢大学 珠州市 連携

 高齢化社会 平成  年  月末現在 

  人口総数       人

  高齢化率      

 交通格差

  都市部   交通    

   珠州市役所 金沢駅 高速   時間 

  市内交通

   鉄道網無 廃止済  

      路線     本 日 

        地域     不便 

  将来 地域内移動 不安

 自動運転技術応用   貢献

金沢大学 新学術創成研究機構発足     年 月 

  自動運転              菅沼直樹氏 

  金沢大学   自動運転技術 応用研究 推進体制整備

金沢大学 珠州市  覚書締結     年 月 

  実証実験推進 協力

  研究施設提供         車庫 

金沢大学 菅沼准教授 資料  引用

 



       

金沢大学 菅沼准教授 資料  引用

    自動走行     取 組 

 目標 出口戦略

               資料  引用

 



    自動走行     活用

               資料  引用

    先読 情報 活用

               資料  引用

 



    先読 情報 位置精度向上

               資料  引用

 情報      

               資料  引用

 



 次世代都市交通 展開

国土交通省資料  引用

               資料  引用

 交通制約者 歩行者支援          

               資料  引用

 


